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飛行計画 
地上解像度とオーバーラップの定義
着陸ゾーンの定義 
飛行計画をUAVにアップロード

植生指標マップの作成
アプリケーションゾーンと処理値の決定

トラクターガイダンスへ読込み可能な
アプリケーションマップの作成



•  ４つの 1.2 MP スペクトルカメラ 
•  最大 1 fps 
•  16 MP RGB カメラ（ローリングシャッター付） 
•  主記憶容量　64GB
• IMU & 磁気センサー
•  5 W (約12 W ピーク)
•  72 g 

•  本体と同じフィルター付き4つのスペク
トルカメラ
•  GPS 
•  IMU & 磁気センサー 
•  SD カード 
•  1 W
•  35 g

本体 太陽光センサー 
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技術仕様
ハードウェア

翼幅 110 cm  
重量 1.1 kg 

モーター 低ノイズ、電動ブラシレス

地上モデム 2.4 GHz USB

無線リンク範囲 公称値3 km (最長8 km1)

翼の着脱 可能
センサー (標準) Parrot Sequoia

アクセサリー（オプション） バックパック、カメラ保護キット

ソフトウェア

フライトプランニング & コントロールソフトウェア (標準) eMotion Ag
画像処理ソフトウェア (オプション) Pix4Dmapper Pro/Ag, MicaSense Atlas

操作

自動3Dフライトプランニング 可能
飛行速度 40～110 km/h (11-30 m/s)
天候制限 風速45 km/h (12m/s)以下

最長航続時間 55分 
自動着陸 直線着陸精度　半径約5 m

地上基準点 (GCP) オプション
ハンドローンチ(カタパルトなし) 可能

結果1

撮影範囲（対地高度(AGL)120 mでの公称値）2 200 ha
                  地上解像度（GSD） マルチスペクトラル 12 cm/px 

                  地上解像度（GSD） RGB 3.1 cm/px
最大撮影範囲（2,000 m）3 3,000 ha

                  地上解像度（GSD） マルチスペクトラル 2 m/px 
                  地上解像度（GSD） RGB 55 cm/px 

 SEQUOIA


